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Informe al Consell de Govern del Consell Social sobre la
verificacio del Master en Visiéo per Computador i Robotica
(VIBOT)

eBOU-827

Exposiciéo de motius

Ates que el Master Universitari Erasmus Mundus en Visi6 Computeritzada i Robotica (VIBOT) esta
regulat per la concessi6 del programa Erasmus Mundus de la Unié Europea i que fou verificat a
I’Estat a Espanyol sota aquestes condicions.

Ateés que el conveni que regula el citat master estableix que hi accedeixin estudiants durant un
periode de 5 cursos academics a partir del curs 2011-12.

Atés que per continuar impartint aquest estudis a partir del curs 2016-17 fora del marc regulador
dels Erasmus Mundus cal reverificar el pla d’estudis.

Ates que les universitats participants en el programa Universitat Herriot Watt d’Edimburg (UK),
Université de Bourgogne de Dijon (F) han manifestat la voluntat de continuar impartint els citats
estudis conjuntament amb la Universitat de Girona.

Ates I’acord de la Comissi6é de Programaci6 d’Estudis a la sessi6 01/16 de 26 de gener de 2016 de
trametre a exposici6 publica la memoria de verificacié del Master en Visi6 per Computador i
Robotica (VIBOT) durant el periode compres entre el 27 de gener i el 15 de febrer de 2016, ambdds
inclosos.

Ates ’acord de la Comissié de Programacié d’Estudis a la sessi6 02/16 de 17 de febrer de 2016 on
s’informa de la finalitzaci6 del periode d’exposici6 publica sense que hi hagi al-legacions.

En virtut de tot allo exposat, es proposa ACORDAR:
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Unic.- Aprovar I’inici del procés per a reverificar el mateix pla d’estudis sense el marc regulador
dels Erasmus Mundus amb el nom de Master Universitari en Visi6 Computeritzada i Robotica

(VIBOT) per a poder programar-lo a la UdG a partir del curs 2016-17, d’acord amb la memoria
adjunta.

Documents adjunts

¢ Memoria_VIBOT 2015
« VIBOT
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https://seu.udg.edu/portals/_default/xmlxst/seu/documents_BOU.asp?ID=662
https://seu.udg.edu/portals/_default/xmlxst/seu/documents_BOU.asp?ID=663
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